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RP12 Smérovy vypocet do kruznic

1. Uvod

Program SMEROVY VYPOCET DO KRUZNIC je souéésti programového systému
ROADPAC . Pouzije se pii komplexnim zpracovani silni¢ni trasy jako jeden z prvnich
V logické fadé programi pro vypocet smeérového vedeni trasy.

Program pocitd v soufadnicovém systému udaje o jednotlivych tsecich osy, ktera se
sklada z piimek, kruznic a ptechodnic. Zadani vypoctu tvoii posloupnost prvki. Jeden
prvek tvofi kruznice s piechodnicemi nebo pfimka s pfechodnicemi. Prvek miize byt
zadan jako pevny, otoCny, posuvny (volny) nebo pfipojeny. Kazdy prvek se zadava
maximaln¢ dvéma body, kterymi osa musi nebo nemusi prochazet, a to podle typu

prvku.

1.1 Funkce programu

1) Vypocet smérového vedeni trasy ze zadanych prvka a z parametrii prechodnic.
Tato funkce mize byt nahrazena prectenim udajii jiz spoctené trasy ze souboru
HLAVNI BODY TRASY (typ souboru .SHB).

2) Kontroluje spojitosti osy v hlavnich bodech.

3) Tisk vyslednych udaji o hlavnich bodech trasy a uloZeni téchto tdaji do
souboru .SHB pokud nedoslo k zavazné chybé.

4) V bodech zadanych stani¢enim pocita soutadnice, smérniky tecny a poloméry
kiivosti. Tabulku stani¢eni uklada do souboru typu .SSS, tj. do souboru
STANICENI. Tabulku stani¢eni je mozno i pfeéist ze souboru .SSS.

5) Ze zadanych bodl spousti kolmice k trase. Vypolte souradnice paty a jeji
stani¢eni osy (mimolehlosti).

6) V podrobnych bodech trasy program vypocte souradnice mimolehlych bodl na
kolmici k trase v zadané vzdalenosti. Spojenim téchto mimolehlych boda
vypocte délku ekvidistanty (ekvidistanty a mimolehlé body).

7) Protokol o vypoctu a vysledky se zaznamenavaji do textového souboru .L12.

1.2 Zpracovavané datové soubory

Vstupni soubory:
V12 - vstupni data
.SHB - hlavni body trasy
.SSS - staniceni

Vystupni soubory:
.L12 - protokol o vypoctu
.SHB - hlavni body trasy
.SSS - staniceni
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Smérovy vypocet do kruznic RP12

2. Vstupni data

Vstupni data se pofizuji piimym vyplhovanim tabulek na formulaii nebo kliknutim na
jednotlivé ovladaci prvky, které jsou umistény na zalozkach formulafte, které se objevuji
na displeji poéitade. Obsluha formulaft je popsana v manualu ,,Uvod do systému“. Na
formulafi programu je t€z umisténa plocha pro okamzité grafické zobrazovani vysledki.
Kreslici plocha je ovladana standardnimi tlacitky.

Vstupni data programu SMEROVY VYPOCET DO KRUZNIC se pfipravuji pomoci
peti bloka dat, které se postupné objevi na displeji. Tomu odpovida pocet zalozek na
formulafi programu. Podle typu ulohy mohou byt nékteré bloky nebo tabulky prazdné.

2.1 Blok ridicich dat

Blok fidicich dat se objevi po volbé "VSTUPNI DATA" v piedchozim menu. Na
nasledujicim obrdzku jsou fidici data programu, se zminénymi péti zadlozkami.

. i ipoter T —— T e

Datum: 6.5.2014 SHB Nazev projektu:  aaazaaa
Nastavena trasa: 101 Vstupni data ze souboru SHB ] Nazev trasy:  bbbbbbb I
[ Prepinad soufadnic (od trasy?) E295317618 119441755 Vipodet + Zapis do souboru SHB  [X [T Zobrazeni pougitych op&mych bodd
@ @ [ Barva pozadi I [ Barva popisu ] [T] Wpoget velkjch vrcholt Uhl. jednotky  grady -

| Pevné body | Parametry | Stanigeni | Mimolehlosti | Elcvidistanty |

Vyznam jednotlivych polozek je nasledujici:
Datum je datum zadani vstupnich dat.
Nazev projektu a nazev trasy
je libovolny text, ktery se zapisuje do zahlavi vystupnich tiskovych sestav a do
soubord typu .SHB a .SSS. Jméno souboru hlavnich bodl a jméno souboru
staniceni se nemusi zaddvat. V piipad¢ Ze se s t€émito soubory pracuje podle nize
uvedenych poZadavki a jméno souboru neni zadano, pfevezme program
standardni jméno souboru 'trasa’ z hlavniho menu. Pokud se v této tabulce zada
jméno, pak toto jméno ma prednost pfed standardnim jménem 'trasa'.
Poznamka:
V dalSim textu jsou soubory oznacovany 'trasa’ .'typ', pfiCemz jménem
'trasa’ se rozumi bud’ zadané jméno v tabulce, nebo jméno 'trasa’
zadané v hlavnim menu.
Vypoéet + zapis do souboru SHB: [[1/v]
([ znamena nezapisovat hlavni body do souboru typu .SHB

v znamena zapis hlavnich bodi trasy do souboru typu .SHB. Pokud soubor
jiz existuje, bude pfepsan noveé spoctenou trasou. Soubor ma jméno

‘trasa’.SHB.
Vypocet velkych vrchola: [[1/v]
O znamena ze, dopocet a tisk velkého te¢nového polygonu neni pozadovan
v znamena ze, bude proveden dopocet a tisk velkého te¢nového polygonu.
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RP12 Smérovy vypocet do kruznic

Kod uhlové jednotky ve vystupech: [grady/stupné/des. stupné]
Uhl. jednotiky S0

gradh
stupné
des stupné
Grady/0 znamena, ze Uhly ve vystupni tiskové sestavé budou v gradech

Stupné/1 dtto, ale ve stupnich (tisknou se 3 udaje: stupn¢, min., sek.)
Des. stupné/2 dtto, ale v desetinnych stupnich (tiskne se 1 udaj)

2.2 Blok zadani trasy

je tvofen dvéma zalozkami, které se objevi na displeji, pokud je uzivatel aktivizuje
kliknutim. Na zalozce PEVNE BODY je i tabulka ZADANI pocatku STANICENI. Na
zalozce PARAMETRY TRASY je umisténa tabulka pro zadani jednotlivych prvki
trasy.

2.2.1 Opérné body

Pevné body | Parametry | Staniceni | Mimolehlosti | Blcvidistanty |

Zadani poatku staniceni (Neni - li v prvnim pevném bodé trasy):

1. soufadnice 2 souradnice

Cizlo bodu o m) o)

Staniceni ZUkm)  Vzddl. od ZUim)

> 1
Opémé body navrhu trasy (Wolry format ):
1. sourfadnice 2 soufadnice <
(Y.m) (¥.m)

627 331560000 1152 032 760000
627 358 636382 1152 D64 458038
627 425 884585 1152 077045371 | ;@ 0 op&mych bodech
627 514153355 1152 105658060
627 782174845 1152137015755
628 482 553254 1152 665, 164155
628 612 5584617 1152 552 152088
629 247 100427 1153 beh 436412

5 629436 676814 11593 614367320
10 630 201 456864 1153 534 280551
11 630 557 813143 1153 368715571
12 631032 369166 11593 276661432

-+ P I O o T ] e ¥ 5 ERE T L L L T T

Cislo bodu

m

=] N L R =

=]

V tabulce OPERNE BODY NAVRHU TRASY se na jedné fadce zadava jeden pevny
bod. Kazdy pevny bod je popsan tfemi tdaji. V tabulce je mozno zadat maximalné 400
pevnych bodu.

Cislo bodu musi byt v&tsi nez 0. Dva body nesmi mit totéz &islo.

Souradnice Y a X jsou soufadnice z kladn¢ orientovaného soufadnicového systému
(osa +Y vznikne z osy +X ota¢enim ve sméru hodinovych rucic¢ek o 90 stupna).
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Smérovy vypocet do kruznic RP12

Tabulka ZADANI POCATKU STANICENI obsahuje jeden fadek. Udaje definuji na

trase referencni bod s pevnym stani¢enim. K tomuto bodu je vztazen systém stani¢eni na

pocitané trase. Tabulka se nemusi zadavat. Program pak pfifadi k prvnimu bodu prvniho

prvku staniceni 0.000000 km.

V pfipad¢ ze pozadujeme staniCeni trasy definovat jinym zptisobem, musime zadat

referencni bod pomoci péti udaji.

Prvni tfi udaje definuji bod o souradnicich Y a X. Z tohoto bodu je na trasu spusténa

kolmice. Pata kolmice obdrzi stani€eni [km] uvedené ve ¢tvrtém udaji. Vzhledem k

nejednoznacnosti ulohy se definuje v patém tidaji priblizna vzdalenost paty kolmice od

pocatku prvniho prvku trasy v metrech. V piipad¢ ze existuje vice pat, vybere program

tu, ktera je v okoli zadané vzdalenosti od zacatku trasy.

Poznamka: Bod muze byt zadan odkazem na tabulku opérnych bodi. Uvede se pak
jen jeho ¢islo a soutadnice Y a X se zadaji nulové. Tabulka pevnych bodi

muze byt hromadné vynulovdna a hromadné vyplnéna nactenim boda
z EXCELU nebo OPEN OFFICE.

2.2.2 Parametry
Pevné body | Parametry | Stanieni | Mimolehlosti | Ekvidistanty |

i Topky Déka  PoomérR  1.pfechodn. 2. prechodn pg‘ns';m G|
prvkeu {m) (m) AdLim) AL im) bodu bodu
b | pewny v 0000 -30,0000 1 2
togivy 480000  -1300000  -140.0000 3 4
togivy 933000 1600000 -192,0000 5 :
togivy 1100000 -196.0000 7 g |7
togivy 1330000 2090000 1840000 5 10
togivy 1250000  -184,0000 1 12
togivy 0.000 13 14

@ 0 parametrech

Tabulka PARAMETRY TRASY je obsahem druhé zalozky. Na jedné fadce se zadava
jeden prvek. Maximalné lze zadat tolik prvka, aby pocet hlavnich bodt trasy nepiekrocil
¢islo 400.

Prvkem trasy miize byt kruznice nebo pfimka. Za prvkem miize byt pfipojena jedna
nebo dv¢ pfechodnice, maji-li vyznam. Pfechodnice nemusi byt zadana viibec.

Typy prvku:

Piiruc¢ka uzivatele 5
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Pevny prvek je prvek, jehoz poloha zlstava béhem vypoctu nezménéna.

Tocivy prvek je prvek, u né¢hoz poloha se v prub&hu vypo¢tu méni tak, ze se
otaci kolem druhého svého bodu tak dlouho az se plynule napoji na predchozi
prvek, resp. na posledni klotoidu piedchoziho prvku.

Posuvny (volny prvek) je prvek, jehoz poloha vznikne vlozenim mezi sousedni
prvky, které se staly v pribéhu vypoctu pevnymi.

Pripojeny prvek je prvek, ktery je zadan svoji délkou. Tento prvek se piipoji
pevné na piedchozi prvek ve sméru vypoctu a to na jeho koncovy bod. U
piedchoziho prvku musi byt dan koncovy bod. Délka prvku se dodrzi pouze
tehdy, jde-li o posledni prvek, nebo nasleduje-li dalsi pfipojeny prvek (fetézové
pfipojeni prvkl). Nasleduje-li to¢ivy nebo posuvny prvek, vypocte program
misto napojeni ze zadanych parametrli a zadana délka se tudiz nedodrzi.

Pravidla pro razeni prvki na trase:

1)

2)
3)
4)

5)

6)

Prvky a ptfechodnice jsou zaddny ve sméru staniceni. Pii napojeni dvou obloukt
stejné toCivosti lze zadat maximalné jednu ptechodnici, pfi napojeni dvou
protismérnych oblouktl 1ze zadat maximalné dvé prechodnice.

Prvni prvek trasy musi byt pevny (typ 1) a musi byt ddn dvéma body. Prvni bod
prvniho prvku je zacatkem trasy.

Posledni prvek trasy musi byt bud’ pevny prvek (typ 1), nebo tocivy prvek (typ
2). Posledni bod takového prvku je pak konec trasy.

Nedoporucuje se zadavat za sebou vice pevnych prvki (typ 1). Uloha je pak
pfeurcena.

Sekvence prvki, kde se vyskytuje posuvny prvek, smi obsahovat maximalné 11
prvki a to tak, Ze na pocatku a na konci sekvence je pevny prvek. Mezi pevnym
prvkem a posuvnym prvkem, nebo mezi posuvnym a pevnym prvkem smi byt
maximalné 8 prvkill oto¢nych. Otocné prvky mohou chybét.

Po vyfeSeni napojeni béZného prvku na predchozi prvek se bézny prvek stava
pevnym. V piipadé Ze program zpracovava posuvny prvek, provede jeho
napojeni na sousedni prvky, které jsou jiZ pevné. Program totiz umoZiuje
vypocet prvkil i proti sméru zadanych prvki. Tento pfipad nastane, kdyz za
posuvnym prvkem nasleduji tocivé prvky zakonc¢ené pevnym prvkem.

Vyznam jednotlivych udajia v tabulce PARAMETRY TRASY je nésledujici:

=
todivi
volrmy

pﬁpu:ujel'_r'_.'r_m
Typ prvku lze zadat vybérem ptislusného textu

Délka prvku je délka prvku typu 4 v metrech (délka ptipojného prvku)

Polomér prvku nabyva kladné hodnoty, jedna-li se o kruznici s to¢ivosti doprava,
zaporné hodnoty jedna-li se o kruznici s tocivosti doleva. Nulovou hodnotou se
zadava ptimka. Polomér prvku se zadava vzdy v metrech.

Piiruc¢ka uzivatele



Smérovy vypocet do kruznic RP12

Piechodnice prvni, druha jsou udaje, které mohou nabyvat riznych hodnot. Kladna
hodnota znamend, Ze prechodnice je zaddna parametrem, zapornd hodnota
znamend, ze prechodnice je zaddna délkou. Nulova hodnota znamend, Zze
prechodnice bude dopoctena a to jen v tom piipad¢ kdy prvek je typu 1, 2 nebo 3 a
je zadan dvéma body. Pak prvek je chapan jako pevny a ptechodnice budou
dopocteny. Tento zplisob zadavani je velmi citlivy na piesnost soutadnic pevnych
bodt a proto se ho pro béznou praxi nedoporucuje vyuzivat. V ptipad¢ ze chceme
potlagit konstrukei pfechodnic, zadava se udaj 0.0001. Udaj pro druhou piechodnici
zadavame, pokud ma prechodnice vyznam (protismérné oblouky). Jinak zaddvame
nulu.

Cisla bodi prvni, druhy, jsou ¢isla bodi, kterymi se definuje poloha prvku. Cisla
mohou nabyvat hodnoty nula, nebo hodnoty &isla bodu z tabulky PEVNE BODY
TRASY s nasledujicim vyznamem. Obé& ¢isla jsou kladna. Prvek je dan dvéma
body. Lze pouzit u typu 1, 2 nebo 3.

Prvni ¢islo je kladné, druhé je nula. Jediny zadany bod je stfed kruznice. Lze pouzit

u prvku typu 1 (nesmi byt prvni) a u prvku typu 3.

Prvni ¢islo je nula a druhé ¢islo je kladné. Je dan pouze druhy bod prvku kolem

kterého se prvek otaci. Lze pouzit u prvku typu 2.

Ob¢ c¢isla jsou nuly. Poloha prvku neni dana a je uréena vypoctem. Lze pouzit u

prvku typu 3 a 4.

Pozndmka: Tabulka pevnych bodi a parametri mize byt hromadné vyplnéna

nactenim bodl a parametrii ze souboru SHB. Tato funkce se aktivizuje
kliknutim na pfislu$ny ovladaci prvek formulare.

2.3 Blok zadani stani¢eni

| Pevré body | Pammetry| Staniceni |I'U1imulehlusti | Ek'u'idistant'_.rl

RF q =~ | IRP ieni -
Qd (m) Do {lern) Kraole {m) Sta“::_ﬁ;:nl I = ol tal:uullc'_.r]
[ 3 0,0000040 4 695659 20,000 d —
4 4,635633 I‘-.-"_.rrnaitahulk'_.r: > I
Nazev staniceni -
@ 0 staniGeni
Zapis stanideni
F Cbsah tabulky & Zapis do souborn Bez zapisu do soubomu
+ ze souboru 555 7 = stanifeni 555 = stanideni 555
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Cist stani¢eni ze souboru: [[0/v]

O znamena Ze tabulka stani¢eni se nebude Cist ze souboru typu .SSS.
Pokud bude v ramci cinnosti programu potiecba, bude stani¢eni
definovano v tabulkach. Viz dale.

v znamena ze tabulka staniCeni se piecte ze souboru typu .SSS.
Zapsat stani¢eni do souboru: [[0/v]
O znamena, ze se tabulka stani¢eni nebude zapisovat.
v znamena ze se tabulka staniCeni (je po vypoctu dopln€na o staniCeni
hlavnich bodu trasy) zapiSe do souboru typu .SSS. Soubor méa jméno
‘trasa’ .SSS.

Na zéalozce STANICENT lze definovat seznam stani¢eni na trase ve dvou tabulkach,
Prvni tabulka umoznuje definovat stanieni s pravidelnym krokem, druha tabulka pak
stani¢eni individualni.

Tabulka stani¢eni s pravidelnym krokem miize obsahovat libovolny pocet fadek. Na
jedné tadce se definuje jeden usek s pravidelnym krokem. Prvni udaj znaci pocateéni
stanieni v kilometrech, druhy udaj konec tseku v kilometrech a tfeti udaj krok
v metrech, se kterym se budou vytvafet nova staniCeni od pocateéniho stanieni do
koncového stani¢eni. Konec tiseku se pouzije pouze tehdy, je-li nasobkem kroku.
Tabulka individualnich stani¢eni mize obsahovat libovolny pocet fadek. Na jedné fadce
se vypisuji libovolna staniceni v kilometrech.

V pocitaci se vytvaii seznam staniceni, ktery je sjednocenim obou pfedchozich tabulek.
Duplicitni staniceni jsou vyloucena. S ohledem na kap. 2.1. tohoto manualu (prace se
souborem STANICENTI) lze zadat ¢teni a zapis souboru STANICENI soudasné se
zadanim vyse popsanych tabulek. Prace se stani¢enimi probéhne nasledujici zpisobem:
Piedte se soubor STANICENI, piectou se tabulky stani¢eni definované displejem ¢. 4, a
po sjednoceni vSech staniceni se provede vylouceni duplicitnich staniceni. Po vypoctu
trasy se pfidaji stani¢eni hlavnich bodi trasy a tabulka se ulozi do souboru STANICENI.
Maximalni pocet takto zpracovavanych stanic¢eni je 8000.

2.4 Blok zadani mimolehlosti

zajistuje definici dat pro spusténi kolmice ze zadaného bodu k vypoctené trase. Vstupni
data se zadavaji do tabulky MIMOLEHLOSTI na pfiislusné zéaloZce formulate.(Viz
nasledujici strana textu.) Na jedné fadce tabulky Ize zadat jednu ulohu. Pocet uloh neni
omezen.

Cislo bodu  musi byt celé kladné &islo.
Souradnice bodu

nemusi byt znovu zadavany, pokud byly jiz zadany v tabulce OPERNE BODY
TRASY. Odkaz na soufadnice bodu v tabulce OPERNE BODY TRASY se provede
nulovym zadanim soufadnic.

8 Piiruc¢ka uzivatele
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Piiblizné staniceni
je udaj, ktery udava priblizné stanic¢eni paty kolmice spusténé ze zadaného bodu.
Udaj musi byt zaddn a ma vyznam zejména pii viceznaéné tloze (trasa se kroutf).
Ptiblizné staniceni se zadava v kilometrech.
| Pevné body | Parametry I Stanideni | Mimalehlosti | Elcvidistanty

islo bodu 1. soufadnice 2. soufadnice Priblizne -
(¥.m) (Xm) stanideni fkm)

m

il @ O mimolehlostech

2.5 Blok zadani ekvidistant a mimolehlych bodu

umoznuje vypocet bodi na ekvidistanté a distant¢ a vypocet délek téchto kiivek. K
zadani vypoctu délek slouzi tabulka EKVIDISTANTY ktera je umisténa na samostatné
zdlozce formulafe. K zadéni vypoctu bodii na ekvidistanté slouzi tabulka zadéani
mimolehlosti. (Viz nésledujici strana textu.) V tabulce se na jedné fadce zadava jedna
uloha. Tabulka miize obsahovat libovolny pocet fadek.
Cislo ekvidistanty
je identifikacni Cislo ekvidistanty.
Staniceni pocatku
je staniceni poc¢atku ekvidistanty v kilometrech.
Staniceni konce
je stani¢eni konce ekvidistanty v kilometrech. Stanic¢eni poc¢atku musi byt mensi nez
stani¢eni konce.
Mimolehla vzdalenost na za¢atku, respektive na konci

jsou osové vzdalenosti pocatku resp. konce ekvidistanty v metrech. Pokud je daj
zadan zaporné jedna se o piipad kdy pocatek resp. konec ekvidistanty je vlevo od

Piiruc¢ka uzivatele 9
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osy. Pokud je udaj zadadn kladné¢ jedna se o ptipad kdy pocatek resp. konec
ekvidistanty lezi vpravo od 0sy.

| Pevné body | Parametry I StaniCeni | Mimalehlosti | Elvidistanty |

RF Cislo Mimalehlost na Mmaolehlogt na =
elovidistanty Od flem) Do fkm) zacatku (m) konci (m)

4

m

-

43 O ekvidistartach

V tabulce ekvidistanty a mimolehlé body se zadava na jedné tadce vypocet bodi na
ekvidistanté resp. distanté. Na téchto kiivkach budou spocteny takové body, které jsou
odvozeny z osovych stani¢eni definovanych piedchozim zplisobem a padnou do
intervalu definovaného stani¢enim pocatku a stani¢enim konce v kilometrech. V tabulce
lze zadat neomezeny pocet fadek. Vyznam udaje mimolehlé vzdalenosti je obdobny
jako v ptedchozi tabulce EKVIDISTANTY.

3.  Popis vystupnich sestav

Vystupni tiskova sestava se vytvaii v prubehu vypoctu v souboru 'trasa'.L12. Zobrazi se
programem WORDPAD, ktery umozni také jeji vytisténi, dalsi upravu a archivaci.
Tiskova sestava obsahuje nasledujici informace:

1) Protokoly o pouzitych souborech 'trasa’.SHB a 'trasa'.SSS

2) Protokol o zadanych prvcich trasy

3) Protokol o hlavnich bodech trasy. Kazdy hlavni bod je popséan na 2 tadcich.

Vyznam hodnot na prvnim Fadku:

CB poradové ¢islo hlavniho bodu
IND typ bodu (napt. KP, PT, atd.)
STA (km) stani¢eni hlavniho bodu

YH(m),XH(m) Y a X soufadnice hlavniho bodu
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SIGMAH smérnik v hlavnim bodé¢ (grady, nebo stupn¢)
R (m) polomér kiivosti v hlavnim bodé
YS(m),XS(m) soufadnice stfedu oskula¢ni kruznice v hlavnim bod¢

Vyznam hodnot na druhém radku:

CcVv ¢islo vrcholu

TP typ kiivky v daném useku

DIF (m) délka useku

YP(m) Y soufadnice inflexniho bodu piechodnice

XP(m) X soufadnice inflexniho bodu ptechodnice

SIGP smérnik inflexniho bodu piechodnice (grady, stupné)
A parametr pirechodnice

YT(m), XT(m) Y a X soufadnice prase¢iku te¢en useku

T1(m) délka tecny u kruznice, prvni te¢ny u prechodnice

T2 (m), VZP (m)  délka vzepéti u kruznice, 2. te¢ny u piechodnice
ALFAT uhel tecen

4) Protokol o vrcholech teénového polygonu trasy. Pro kazdy vrchol se zapisi
nasledujici informace:

CIS. VRCH potadové Cislo vrcholu

YT(m),XT(m) soufadnice vrcholu te¢nového polygonu
T1(m),T2(m) délky velkych tecen (pied vrcholem a za vrcholem)
ALFAT orientovany uhel tecen

5) Protokol o spusténych kolmicich ze zadan¢ho bodu (mimolehlosti)

6) Protokol o podrobnych bodech trasy. Pro kazdy podrobny bod se zapisi
nasledujici informace:

WB typ bodu; podrobny bod je oznacen **, hlavni bod trasy pak
jednou z nasledujicich kombinaci: OT, OP, OK, TO,TP,TK, PO,
PT, PP, PK, KO, KT, KP, KK, kde pismeno T znaci tecnu, K
kruznici, P pfechodnici, O zacatek, nebo konec. Napt. kombinace
PK znac¢i hlavni bod pfechodnice - kruZnice.

STA (km) staniceni podrobného bodu

Y (m), X (m) soutadnice podrobného bodu

SIG smérnik v podrobném bod¢ (grady, nebo stupn¢)
R (m) polomér kfivosti v podrobném bodé

7) Protokol o vypoctenych bodech na kolmici k trase
8) Protokol o délce ekvidistanty

Piiruc¢ka uzivatele 11
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1. Piimka

'

‘,'

. \ Sigmal
YH
+X
2. KruZnice
r
+

3. Klotoida
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4.  Zpravy o chybach

Program rozliSuje chyby zdvazné, které obvykle zplisobi nepouzitelnost vysledkd, a
chyby méné zavazné, které oSetfi ndhradnim feSenim. V tiskovych sestavach se zavazné

chyby oznacuji *** a mén¢ zavazné chyby **.

V seznamu je piehled zprav o chybach a poznamky k nahradnimu feseni:

Text chybové zpravy

Nahradni FeSeni

*#* Chybi fidici fadek * 12

*#* Neptipustny typ fidiciho fadku: nnn

*#* Neptipustny kod funkce €islo X = nn

** Prvni fadek ignorovan

*#%* Mezi fidicimi daty pfeCten fadek neoznaceny *

*** PfedCasny konec dat

** Chybi koncovy fadek 999

** Neptipustny typ fadku nnn ignorovan

*#* Nepftipustny typ fadku (opis fadku)

#** Radek piedten s chybou, ignorovan (opis fadku)

** Radek ignorovan (opis Fadku)

** Vice nez nnn podrobnych bodii, ignorovano

** Formalni chyba, fadek ignorovan: (opis fadku)

** Vice nez nnn podrobnych bodt, ignor. od km n.nnnnnn

** Pti slouceni staniCeni s hlavnimi body sméru se prekro¢i nnn
bodl

Slouceni se neprovede, staré hlavni body se vyloucily

*#* Pro jednu klotoidu dany 2 délky

*** Jedna klotoida dana délkou, druhé parametrem

*#* Pro jednu klotoidu dany 2 parametry

Piiruc¢ka uzivatele
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*** Neni mozno urcit polohu kruznice nnn.nnn

*#* Neni mozno urcit polohu piimky

*** Pozadovano vic nez 100 pevnych bodu

*#%* Sestupné staniceni na fadku, ignoruje se: (opis fadku)

*** Vice nez nnn Usekd, fadek se ignoruje

*** Vice nez nnn usekd. ignor. km nn.nnnnnn z SHB

*** Chybné zadana piechodnice v iseku €. nn

*#%* Neni zapsdn ani 1 tisek trasy

**\/ rozsahu S1-S2 neni zadan ani 1 podrobny bod, ignorovano

** Jteracni vypocet neptesny D= nn.nnn

Ponechéna posledni
hodnota

** Pevny bod nemd mit ¢islo 0, ignorovan (opis fadku)

*4% 2 rizné body maji stejné Cislo nn

*#* Prvni zadany prvek neni pevny

*#* Pevny bod ¢islo nnn nenalezen v seznamu

** Vice nez nnn pevnych bodi, ostatni ignorovany (opis fadku)

*#* Vice nez 1 radek typu 103, ignoruji se vSechny

*** Nelze uréit stfed kruznice ze soufadnic

** Druhy bod dany mimo osu je Spatné zadan

Nahradi se bodem na
ose

*#* U prvniho prvku nejsou dany oba body

*#* Ptili§ mnoho posuvnych prvkii

Budou tocivé

*#% Po posuvnem prvku je vic nezZ 8 to¢ivych nebo piipojovacich
prvki

** Posloupnost prvkill ¢astecné neurena

*#* U prvniho prvku nesmi byt odsun osy

*** Chybi zadani osy

*#% Staniceni hl.bodu €. nn je vétsi neZ stani¢eni hl.bodu ¢.nn

** Nespojitost - odskok v hl. bod¢ ¢. nn

** Nespojitost smérova v hl. bodé ¢. nn, DW= nn.nnn (v
obloukové mire)

% Méné nez 2 Useky trasy

*#% Posledni bod trasy ma mensi stan. nez predposl. rusi se,
pocet HB trasy se zmensSi o |

*** Bod pro vypocCet mimolehlosti neni zadan (opis fadku)

** Bod pro vypocet mimolehlosti lezi mimo trasu (opis fadku)

*** Bod zadany stani¢enim v km nn.nnnnnn leZi mimo trasu

*#* Napojeni oblouku mimo oblast trasy n

14
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*** JteraCni vypocet parametru piechodnice nepfesny

Ponechana posledni

hodnota
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