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RP16 Soubéh dvou tras

1. Uvod.

Program RP16 - SOUBEH DVOU TRAS je soucasti programového systému
ROADPAC. Program umoziuje vySetfovat geometrii mezi dvéma trasami definovanymi
soubory .SHB. Staniceni, tj. body ve kterych se geometrie vySetfuje se zadava bud’
tabulkou stanic¢eni, nebo souborem .SSS. Trasa, na které je zadan systém staniceni se
nazyva fidici trasa, druhd trasa se nazyva zavisla trasa.

1.1 Funkce programu.

Program konstruuje obecné lomené piicné tezy, jejichz prusecik lezi na Care, ktera se

nazyva délici ¢ara. Lomené pfi¢né fezy jsou slozeny ze dvou pti¢nych tezl, kdy kazdy

pricny fez je konstruovan k samostatné ose. Lomeny piicny fez mize obsahovat pouze

jeden pti¢ny fez. Pak délici Cara je piimo osa, ke které nejsou konstruovany pricné fezy.

Konstrukce lomeného pti¢ného fezu je provadéna tak, ze v bodech fidici trasy se sestroji

pricny fez. VySetii se prusecik s délici ¢arou a z tohoto bodu je spusSténa kolmice k

zavislé trase. Body na fidici trase jsou definovany stani¢enim.

V programu lze vyc€lenit 4 zakladni ulohy podle definice d€lici ¢ary.

1) Délici Cara je zavisla trasa. (viz obr. €. 1). Zadani této ulohy se provadi v zalozce
Typ 1. Jedna se o prusecik vztycené kolmice se zavislou trasou.

2) Délici ¢éara je ekvidistanta zavislé trasy (viz obr €. 2). Zadani této ulohy se
provadi v zalozce Typ 2

Obr. é. 1: Obr. é. 2:
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3) Délici ¢ara je distanta, definovana konstantnim pomérem vzdélenosti ol:02 od
obou os (viz obr. ¢. 3). Zadani této ulohy se provadi v zalozce Typ 3
4) D¢lici ¢ara je zadana usecka nebo vice navazujicich usecek tj. polygon (viz obr.

€. 4). Zadani této ulohy se provadi v zalozce Typ 4

Obr. €. 3: Obr. €. 4:
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Soubéh dvou tras RP16

5) Vysledky feseni je mozno ulozit do souboru BOCNI OMEZENI ( .SOM).

6) Systém STANICENI je mozno zadat soudasné na obou trasich. V takovém
piipadé se uloha vyiesi 2x postupné pro oba tyto fidici systémy. V konecném
piehledu se vysledky obou feseni slouci a setfidi podle stani¢eni na TRASE 1.

1.2 Zpracovavané soubory

Vstupni soubory:

V16 - vstupni data

.SSS - staniceni (pro 1 nebo 2 trasy)
.SHB - hlavni body osy (vzdy pro 2 trasy)
.SOM - bo¢ni omezeni (pro 1 nebo 2 trasy)

Vystupni soubory:

1.3
1)
2)

3)

4)

5)

.L16 - tiskova sestava
.SSS - staniceni (pro 1 nebo 2 trasy)
.SOM - bo¢ni omezeni (pro 1 nebo 2 trasy)

Poznamky k souboru bo¢ni omezeni:

Kazda trasa ma svij vlastni soubor Bo¢ni omezeni.

Soubor omezeni miiZe obsahovat bud’ jednu, nebo vice souvislych oblasti bocniho
omezeni na levé, nebo na pravé strané trasy. Tyto oblasti mohou na sebe
navazovat, nemohou se vSak piekryvat na téZe strang trasy.

Jednim béhem programu RP16 lze vytvofit pouze 1 oblast bo¢nitho omezeni na
kazd¢ trase a je mozno zapsat ji podle volby do jednoho, nebo do obou souborti
bocniho omezeni vZdy na tu stranu, kde lezi opacnd trasa.

DalSim béhem programu RP16 lze soubor bo¢niho omezeni dopliovat o dalsi
oblasti, nebo 1ze jiZ zapsanou oblast novym vypoctem opravit. Oprava se provede
automaticky tehdy, kdyz se nové vypoctend a zapisovana oblast piekryva alespon
z Casti s oblasti, ktera je na stejné stran¢ trasy jiz zapsana. V tom piipad¢ se stard
oblast cel4 zrusi a nahradi novou.

Neptekryva-li se noveé vypoctend oblast s Zadnou diive zapsanou oblasti, soubor
omezeni se o tuto oblast doplni. Jako hranice oblasti zapisuje program prvni a
posledni pfi¢ny profil, ktery se v ramci spravného zadani programem RP16
vytvofi.

Ptikladem mize byt pouziti programu RP16 v oblasti pfipojeni spojovaci vétve
ktizovatky. Hlavni trasa s pravidelnym krokem pticnych fezl je fidici trasou. Program
spocita stani¢eni odpovidajicich lomenych profili na spojovaci vétvi a zapiSe je do
souboru staniceni spojovaci vétve spolu s bo¢nimi omezenimi (osovymi vzdalenostmi
délici cary) do souboril bo¢ni omezeni (.SOM) pro obé trasy (viz obr.c.5).
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Obr. é. 5:

TUTO OBLAST ZAPISE
PRQERAM RP]q D SDI.I]?CIRLT
BOCNI OMEZENML FRO OBE TRASY

TYTO 4 REZYDOPLNL =~ =, \\
PROGRAM RP16 DO 5YSTEMU
555 SPOJ. VETVE

2. Vstupni data

Vstupni data se potfizuji pfimym vypliiovanim tabulek a klikdnim na jednotlivé ovladaci
prvky umisténé na zalozkach formuléfte, které se objevuji na displeji pocitate. Obsluha
prvki a tabulek je popsana v manualu ,,Uvod do systému“. Na formulafi programu je
téZ umisténa plocha pro okamzité grafické zobrazovani vysledkl. Kreslici plocha je
ovladana standardnimi tlacitky.

Vstupni data programu se pfipravuji ve 3 blocich.

2.1 Blok ridicich dat
Blok se objevi po volbé VSTUPNI DATA v menu programu RP16 VZTAH DVOU OS

takto:
[ » . :

“§ Soubéh dvou tras - el el e | — — = o (Sl e S
Datum: 752014 Vstupni data: - Mazev projekdu: grady o
!.1:— Barva pozadi Nazev trasy1: MNazev trasy2:

[] PFepina soufadric (od trasy?/YX) Y= 643698.834  X= 1097786.72 Vyber trasu 1: - Vyber trasu 2:
al (%] JTSK Boéni omez. 1: 0=bez zépisu  ~ Bogni omez.2: 0=bez z3pisu  ~

| Uloha 1 -kolmo | 2 - ekvidistanta/distanta | 3- Polygon | StaniZeni na trase1 | Stanizeni natrase 2|

Pozor, pro program RP16 plati vyjime¢ny pfistup k ndzvu vstupnich dat. Nazev
vstupnich dat se v celém systému odvozuje od nazvu aktivni trasy. U tohoto programu
tomu tak neni, protoZze muze jit o n€kolikandsobny vztah osy aktivni trasy s jinymi
trasami. (Osami.). Proto systém umoznuje zadat nazev vstupnich dat v comboboxu
, Vstupni data“ libovolné¢ a pak, pti opravach, vybirat vstupni data z t¢hoz comboboxu.
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Vyznam jednotlivych polozek je nasledujici:
Datum je datum zadani vstupnich dat.

Nazev projektu a nazev tras 1 a 2, jsou libovolné texty, které se zapisuji do zahlavi
tiskovych sestav a do soubord.

Vstupni soubor trasy 1: Vybere se z comboboxu z nabidky existujicich tras
Nevybran  znamend, Ze se hlavni trasa se nebude ¢ist a tedy se s ni nebude pracovat
Vybran Znamena, Ze se hlavni trasa se bude ¢ist (typ .SHB). Takovy soubor musi
existovat.
Vstupni soubor trasy 2: Vybere se z comboboxu z nabidky existujicich tras
dtto jako ptredchozi, ale pro trasu ¢. 2.
Prace se souborem BOCNi OMEZENI: [0/1/2]
0  znamend, e se souborem BOCNI OMEZENI nepracuje

J0bez zApisu | 1 znamen4, Ze se soubor BOCNI OMEZENT vytvaii
1:323??; 2 znamena, Ze se soubor BOCNI OMEZENI doplituje

Kéd uhlové jednotky ve vystupech: [0/1/2]

orady] - Grady/0 znamena, ze Uhly ve vystupni tiskové
arady | sestave budou v gradech
3:5 Qtipné J Stupné/1 dtto, ale ve stupnich (tisknou se 3 tudaje:

stupné, min., sek.)
Des. stupné/2 dtto, ale v desetinnych stupnich (tiskne se 1 tdaj).

2.2 Definice useku pro délici ¢ary
Tento datovy blok umoznuje zadavat useky tras, ve kterych se vySetiuje vztah dvou os

podle pravidel 1 az 4 (viz odst. 1 tohoto manuélu). Blok je tvofen zalozkami Uloha-1
kolmo, Ekvidistanta / distanta, 3- polygon.

Obecné pokyny pro zadavani:

V jedné uloze musi byt zadan alesponi 1 usek, maximalné 5 useki s riznymi pravidly
pro konstrukci délici ¢ary. Usek je zadan stani¢enim pocatku a stani¢enim konce tiseku
na fidici trase, a je také zaddn odpovidajici tsek na zavislé trase s bezpe¢nym presahem.
Odpovidajici tsek je zadan opét stani¢enim pocatku a staniCenim konce. V piipade, ze
je usekl vice, zaddme staniceni na fidici ose tak, aby na sebe plynule navazovaly. Na
zavislé ose zadame rozsah platnosti s pfesahem na obou stranach. Definovani systému
staniCeni tabulkou pro fidici trasu se zadava v bloku 2.3. Staniceni, tohoto manuélu.

2.2.1 Uloha kolmo

V niZe uvedené tabulce se zaddvaji useky, ve kterych se bude vySetfovat vztah dvou os
podle pravidla vzty¢ené kolmice. Tabulka muze byt prazdna.
Zac. staniceni je staniCeni pocatku useku v km na trase 1

Koncové stanifeni je staniceni konce useku v km na trase 1

Piiruc¢ka uzivatele 5
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Uloha 1 - kelmo |2-ek‘u’idistarrtafdistarrta I 3 - Polygon | Staniceni na trase1 | Staniceni na trase 2|
Rozsah dlohy
RF MNa trase 1od MNa trase 1do Matrase 2 od Matrase 2do * [ 4=pMastav rozsah tras
{km) {km) {km) {km)
» 0,000000 0,953017 0,000000 0, 701023
— | 4= Vipifitabulku |
[ Vyma? tabulleu 3% ]
[] Wwnech dlohu zadanou v této tabulce | % O soubghu kolmo
Zac. staniceni je stani¢eni pocatku useku v km na trase 2

Koncové stanifeni je staniceni konce useku v km na trase 2

2.2.2 Uloha ekvidistanta/ distanta
Uloha 1 - kolma | 2 - ekvidistanta/distarta | 3 - Polygon | Staniceni na trase 1 I Staniceni na trase 2|

Rozsah oy - [4—} Mastav rozsah tras ] [ J Vyplf tabulku ]

RF Na ridici Na ridici Odsun/01 Matrase 2od Matrase 2do Odsuns/ 02 =+
trase od fkm)  trase do {km) od trasy 1 {lem) {lerm) od trasy 2

3

[T Wnech tlohu zadanou v této tabulce | a“F 0 zoubéhu ekvidistantou | | Vymaz tabulky X

Ve vyse uvedené tabulce se definuji useky, ve kterych se bude vysetfovat vztah dvou os
podle pravidla dé€lici ¢ary dané ekvidistantou Ktrase 1, typ délici ¢ary = 2 nebo
pomérem, typ délici ¢ary = 3.
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Zad¢. staniceni a koncové stani¢eni maji stejny vyznam jako v pfedchozi tabulce

Parametry Odsun/O1 pro TRASU 1 a odsun/O2 pro TRASU nabyvaji razného
vyznamu podle konfigurace na fadku tabulky:

a)

b)

Udaj Odsun/O1 je nula a udaj Odsun/O2 je rtizny od nuly. Udaj Odsun/O2 je
vzdalenost ekvidistanty od druhé osy v metrech. V ptipadé zaporné vzdalenosti
lezi ekvidistanta vlevo od osy, v pfipad¢ kladné vzdalenosti lezi ekvidistanta
vpravo od osy (viz obr. €. 6). Je-li 02=0.0001, pak ekvidistanta lezi na ose.

Udaj Odsun/O1 je rtizny od nuly, Odsun/O2 je nula. Udaj Odsun/O1 je
vzdalenost ekvidistanty od prvni osy v metrech. V ptipad¢ zaporné vzdalenosti
lezi ekvidistanta vlevo od osy, v pifipadé kladné vzdalenosti lezi ekvidistanta
vpravo od osy (viz obr. ¢. 7). Je-1i 01=0.0001, pak ekvidistanta leZi na ose.

Obr. €. 6: Obr.¢. 7:

zavisla trasa

o — —— — — — — m— m—) — —

]r

Tidici trasa 1idici trasa

Oba tidaje Odsun/O1 a Odsun/O2 jsou riizné od nuly. Udaje nemaji rozmér, ale
maji znaménko. Dé¢lici ¢ara je konstruovéana tak, ze je vzdalena od obou tras v
konstantnim poméru O1:02 (viz obr. ¢. 8). Znaménko - znamena, Ze délici ¢ara
lezi vlevo od orientované osy, znaménko + znamend, Ze délici ¢ara lezi vpravo
od orientované osy.

Obr. €. 8:

visla trasa

" Fidiei trasa

V nize uvedené tabulce se na jednom tadku umoznuje zadat jeden Gisek, v némz se bude
vySetfovat vztah dvou os podle pravidla, Ze délici ¢ara je tsecka definovand bud’ dvéma
body pfimo v soufadnicich, nebo dvéma body vztazenymi k silni¢ni ose. Neni-li
definovan zadny usek, pak se tabulka nevypliiuje. Na vice fadcich pak lze definovat
délici ¢aru polygonem.

Piiruc¢ka uzivatele 7
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2.2.3 Uloha Polygonem
| Uleha 1 - kolma | 2 - elevidistanta/distanta | 3 - Polygon | Stanideni na traze | Stanifeni na trase 2|

Rozsah dlohy : [<‘,:€> Mastav rozeah tras ]
[ <= Vyplf tabulku ]
RP | Natrase 1od fkm) Matrase 1do fm) Ma trase 2 od Ma trase 2 do (km)
N | Vymai tabuly X |
Zadani déliciho pohygonu : Typ pobygonu:
RP | Soufadnice Soufadnice Soufadnice Soufadnice ~| @ Soufadnicemi (Y.X)
Y {m}) X {m) Y {m) ¥ {m) c ..
= Od trasy Sislo 1
» = (staniZeni + odsun)
= Trasu nelze
prepinat |
+.. Macti pohygon

Pohygon zadave]
- VE SMEmn
rostouciho staniceni

[T Wnech tlohu zadanou v téchta tabulkdch. ’ @ 0 polygonu ][Q{ Kresli pohygon ] natrase 1.

aaaaa

Zag¢. staniceni a konec stani¢eni maji stejny vyznam jako v pfedchozich tabulkach.

Prepina¢em umisténym vpravo od tabulky se voli zplsob zadani usecky resp. strany
polygonu.
Zadani déliciho polygonu : Typ pohygonu:
RP | Stanigenifkm) Odsunodosyfm)  Stanidenikm)  Odsunod osyfm) |+ O Soufadnicemi (Y.X)
2

m

Od trasy Eislo 1

& lstanieni + odsun)
Trasu nelze
prepinat !

DVA BODY ZADANE SOURADNICEMI:

Souradnice bodu A: zadéavaji se dva udaje a to souradnice Y a X
Souiadnice bodu B: dtto ale pro bod B

DVA BODY ZADANE ZE SILNICNI OSY:

Souradnice bodu A:

Staniceni je staniceni pticného fezu, na kterém lezi bod A v km.

Odsun je osova vzdalenost bodu A v m. Je-li zapornd, bod A lezi vlevo od osy,
je-li kladna, bod A lezi vpravo od osy.

Staniceni a odsuny se zadavaji na trase Cislo 1
Souradnice bodu B:
dtto, ale pro bod B

8 Pfiruc¢ka uzivatele
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2.3 Staniceni.

Blok stani¢eni umoziiuje definovat tabulku stani€eni pomoci vstupnich dat pro fidici
trasu. K tomu slouzi zalozka STANICENI TRASY 1 (#dici trasa je TRASA 1) a
zélozka STANICENI TRASY 2 (¥idici trasa je TRASA 2). Obecné mohou byt zadany
obé tabulky. V takovém piipad¢ je feSena iloha pro fidici trasu 1 a pak pro trasu 2.

| Uloha 1 - kelmo | 2 - ekvidistanta/distanta I 3 - Pobygon | Staniceni na trase |Star1iéenina trase 2|

[ Wplitabulky |

RP | 0d fm) Dofkm) Kok fm) =~ |RP Sanieni 2 [ymaztabuy: X]
2 0. 250000 0. 400000 5,000 . N
b 0,000000 Redfim stanideni:

™ MNepracuje =& stanidznim

m

i@ Zformulafe bez zapisu
™ Ze souboru stanideni

™ Zformuldfe a ze souboru

= £ formulafe se zapisem
" do soubom

= £ souboru + doplnéni

- = | = spol. fezd obou tras

= £ formulafe+souboru
Staniceni trasy 1: = +doplnéni spol. ezl
= Wytvoreni souboru

= ze spol. fezl obou tras

l% O stanieninatrase 1| _ Doplnéni spol. Fezli
' do souboru trasy1

Stani¢eni pro TRASU 1, nebo pro TRASU 2, mohou byt vzata z riznych zdroji viz
seznam voleb umistény vpravo od tabulek.

| Uloha 1 - kelmo I 2 - ekvidistanta/distanta I 3 - Palygon I Staniteni na traze 1 | Stanifeni na trase 2

otk Dok ok <|[FP] St -
| _

Refim &teni staniceni:
@ Mepracuje se se stanienim

m

(7 Zformulafe bez zapisu
(71 Ze souboru stanideni

() Zformulafe a ze souboru

= £ fommulafe se zapisem
= do souboru2 ze spol Fezi

= &8 souboru + doplnéni
- = | = spol. feztd obou tras

= £ formulafe+souboru
= +doplnéni stan. obou tras
Staniceni trasy 2 - . .
= Vytvorfeni souboru
= ze spol. Fezl obou tras

’ % O staniGeni natrase 2 | = Doplnéni spol. Fezl
" do souboru trasy 2
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Ob¢ zalozky STANICENI TRASY 1,2 obsahuji 2 stejné tabulky. Prvni tabulkou se
definuje STANICENI S PRAVIDELNYM KROKEM, druhou tabulkou vpravo pak
STANICENI INDIVIDUALNI.

Tabulka stani¢eni s pravidelnym krokem muze obsahovat libovolny pocet fadek. Na
jedné tadce se definuje jeden usek s pravidelnym krokem. Prvni tidaj znaci pocateéni
stanifeni v kilometrech, druhy tdaj koncové stani¢eni v kilometrech a tfeti udaj krok
v metrech, s kterym se budou vytvafet nova stani¢eni od pocate¢niho stani¢eni do
koncového stanic¢eni. Konec tseku se pouzije pouze tehdy, je-1i nasobkem kroku.

Prava tabulka individualnich stani¢eni mtize obsahovat libovolny pocet fadek. Na jedné
radce se vypise libovolné stani¢eni v kilometrech.

V pocitaci se vytvoii tabulka staniceni, kterd je sjednocenim obou ptedchozich tabulek.
Duplicitni stani¢eni jsou vylou¢ena. S ohledem na kap. 2.1 tohoto manudlu (prace se
souborem STANICENT) Ize zadat &teni a zapis souboru STANICENT i se sou¢asnym
zadanim vySe popsanych tabulek. Prace se stani¢enimi probéhne nasledujici zplisobem:
Pieéte se soubor STANICENI, preétou se tabulky staniCeni, a po sjednoceni viech
staniCeni se provede vylouceni duplicitnich stani¢eni. Maximalni pocet staniceni je
8000.

3. Popis vystupnich sestav
Vystupni tiskova sestava se vytvaii v prubéhu vypocétu v souboru 'trasa'.L16. Zobrazi se
programem WORDPAD, ktery umozni také jeji vytisténi, dalsi ipravu a archivaci.
Obsahuje nasledujici informace:
1) Protokol o pouzitych souborech 'trasa’.SHB, 'trasa'.SSS, 'trasa'.SOM
2) Ptehled pozadovanych funkci programu
3) Protokol o vztahu dvou os obsahuje:

1. fadek

- ¢islo tidici trasy

- staniceni v bod¢ P1

- soufadnici Y a X v bodé€ P1 na fidici trase

- smérnik a polomér kiivosti v bodé P1 na fidici trase

- parametr klotoidy (jen kdyz na ni P1 lezi)

- vzdalenost déliciho bodu S od fidici trasy

- soutadnice Y a X déliciho bodu S

2. fadek

- Cislo zavislé trasy

- stani¢eni odpovidajiciho bodu P2 na zavislé trase

- soufadnici Y a X bodu P2 na zavislé trase

- smérnik a polomér kiivosti v bod¢ P2 na zavislé trase

- parametr klotoidy (jen kdyz na ni P2 lezi)

- vzdalenost déliciho bodu S od zéavislé trasy

10 Pfiruc¢ka uzivatele
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Poznamka:  bod S lezi na délici Care
bod P1 lezi na fidici trase
bod P2 lezi na zavislé trase

4) Obsah souboru .SOM.

Po setiidéni vysledkii podle rostouciho staniCeni na ose ¢.1 jsou vytiStény
hodnoty, které se zapisuji do souboru .SOM:

- stani¢eni bodu na ose 1
- oznaceni bodu na ose 1
- velikost bo¢niho omezeni osy 1
- stani¢eni bodu na ose 2
- oznaceni bodu na ose 2
- velikost bo¢niho omezeni osy 2

V této sestavé jsou podrobné body ze souboru stani¢eni oznaceny stejné jako pfi jejich
pivodnim zadani v programech RP12, RP31 atd. Napi. **, ZZ, VZ, KZ, TP, PK atd.
Odpovidajici body na druhé ose jsou oznaceny Z (zavislé).

Pro kazd¢ zadané pravidlo spocitd program vzdalenosti ve vSech bodech, které lezi
uvniti intervalli stani¢eni na obou osach. Zadalo-li se vice pravidel v 1 b&hu, settidi se
do seznamu vSechny dosazené vysledky. V tom piipad¢ je tieba dbat na to, aby zadané
intervaly na fidici ose na sebe spravné navazovaly bez presahti. Na zavislé ose lze pak
zadat intervaly s pfesahem. Pfi setfidéni mtze dojit k vylouc¢eni duplicitnich bodt a také
k vylouceni bodii, které nespliiuji podminky pro zapis do souboru (napt. které nelezi
mezi obéma osami). O vylouceni bodi se napiSe zprava.

5) Zpravy o chybach zjisténych v pribéhu cteni dat, nebo v pribéhu vypoctu.

4. Zpravy o chybach

Program rozliSuje chyby zavazné, které obvykle zplisobi nepouzitelnost vysledki, a
chyby méné zavazné, které oSetii nahradnim feSenim. V tiskovych sestavach se zavazné
chyby oznacuji *** a mén¢ zdvazné chyby **.

V seznamu je ptehled zprav o chybach a poznamky k nahradnimu feSeni:

Text chybové zpravy Nahradni FeSeni

*** Chybi fidici fadek * 16

*#* Neptipustny typ fidiciho fadku: nnn

*#* Nepftipustny kod funkce ¢islo x = nn

** Prvni fadek ignorovan

*#%* Mezi fidicimi daty precten fadek neoznaceny *

*** PfedCasny konec dat

*#%* Neptipustnd kombinace kodl pro trasu x: nnn

*** Zadan stejny nazev trasyl a trasy2: aaaaaa

** Chybi koncovy radek 999

Piiruc¢ka uzivatele 11
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Soubéh dvou tras

** Nepftipustny typ fadku nnn ignorovan

** Vice nez nnn podrobnych bodt, ignorovano

** Formalni chyba, fadek ignorovan: (opis fadku)

** Vice nez nnn podrobnych bodt, ignor. od km n.nnnnnn

*** Hlavni body sméru se nevejdou do paméti Ulohu je tieba
rozdélit
*#%* Prvni nebo druha osa neobsahuje zadné hl. body
** Bod km nn.nnnnnn nelezi mezi osami, vyloucen
** StaniCeni na zavislé ose se vraci v km nn.nnnnnn bod nebude
zapsan
* Vylouc€en duplicitni bod km nn.nnnnnn nn.nnnnnn informace

** Posun stani¢eni duplicitniho bodu o 1 mm: ptivodni stani¢eni
nn.nnnnnn opraveno nann.nnnnnn na ose ¢islo n

Zméni se staniceni
zapisované do
vysledkil

*** Nezapsan ani 1 profil bo¢niho omezeni

*#%* Neptipustny typ fadku: (opis fadku)

*** Nedodrzeno poradi fadku 163-164 (opis fadku)

*#%* StaniCeni zacatku veétsi nez staniCeni konce (opis fadku)

*** Nezadano zadné pravidlo

** Vice nez 5 pravidel, ignoruje se: (opis fadku)

*#* Nepfipustnd hodnota NA (NB)

*** Formalni chyba v fadku: (opis fadku)

** Ani po 30 iteracich nebylo nalezeno pfesné feSeni

Bod se nezapise do
vysledk

* ReSeni v km nn.nnnnnn mimo rozsah zavislé osy

Bod se nezapise do
vysledkil

** Staniceni na ose n se vraci, bod nebude zapsan

Bod se nezapise do
vysledk

** Dalsi vysledky feSeni se nevejdou do paméti

Bod se nezapise do
vysledkl

** Pro piekroceni kapacity se body omezeni na ose ¢. n
nezapsaly do souboru STANICENI

Kapacita programu je
100 boc¢nich omezeni.
Reseni se musi
provést po ¢astech.

*** Nezapsan ani 1 profil bo¢niho omezeni

** Oblasti omezeni se prekryvaji, vyloucena pivodni oblast
omezeni na strané L (P) v km nn.nnnnnn

informace

** Chyba v setfidéni stani¢eni v km nn.nnnnnn

Profil se nezapise do
souboru stani¢eni
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