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1.

11

uvob.

Program RP16 - SOUBEH DVOU TRAS je sougasti programového systému ROADPAC. Program
umoziuje vySetfovat geometrii mezi dvéma trasami definovanymi soubory .SHB. Staniceni, tj. body
ve kterych se geometrie vySetfuje se zadava bud'tabulkou stani¢eni, nebo souborem .SSS. Trasa, na
které je zadan systém staniCeni se nazyva fidici trasa, druha trasa se nazyva zavisla trasa.

Funkce programu.

Program konstruuje obecné lomené pficné fezy, jejichz prisecik leZi na ¢afe, ktera se nazyva délici
¢ara. Lomené pricné fezy jsou sloZeny ze dvou pfiénych fezl, kdy kazdy pricny fez je konstruovan k
samostatné ose. Lomeny pfi¢ny fez miZze obsahovat pouze jeden pri¢ny fez. Pak délici ¢ara je pfimo
osa, ke které nejsou konstruovany pficné fezy. Konstrukce lomeného pficného fezu je provadéna
tak, Ze v bodech fidici trasy se sestroji pficny fez. VysSetfi se prisecik s délici arou a z tohoto bodu
je spusténa kolmice k zavislé trase. Body na fidici trase jsou definovény stani¢enim.

V programu Ize vyClenit 4 zakladni ulohy podle definice délici Cary.

1) Délici ¢ara je zavisla trasa. (viz obr. €. 1). Zadani této Ulohy se provadiv zalozce Typ
1. Jedna se o prisecik vztycené kolmice se zavislou trasou.
2) Délici ¢ara je ekvidistanta zavislé trasy (viz obr ¢. 2). Zadani této tlohy se provadiv

zaloZce Typ 2

Obr.¢c.1: Obr. €. 2:

zavisla trasa zavisla trasa
— ¥ 7

I t | ! . déliciéara _ _ _ =T 77
v “t--k--- .
. A . |
Tidici trasa fidici trasa
3) Délici ¢ara je distanta, definovana konstantnim pomérem vzdalenosti 01:02 od ocbou
os(viz obr. ¢. 3). Zadani této tlohy se provadiv zalozce Typ 3
4) Délici ¢ara je zadana Usecka nebo vice navazujicich Usecek tj. polygon (viz obr. ¢.

4). Zadani této Ulohy se provadi v zaloZzce Typ 4

Obr. ¢. 3: Obr. €. 4:
zavisla trasa
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5) Vysledky feseni je mozno ulozit do souboru BOCNi OMEZENI ( .SOM).
6) Systém STANICENI je mozno zadat sou¢asné na obou trasach. V takovém pipadé

se Uloha vyresSi 2x postupné pro oba tyto fidici systémy. V kone¢ném prehledu se
vysledky obou feSeni slouci a setfidi podle stani¢enina TRASE 1.

1.2. Zpracovavané soubory

Vstupni soubory:

V16

.SSS
.SHB
.SOM

- vstupni data
- staniceni(pro 1nebo 2 trasy)
- hlavni body osy (vzdy pro 2 trasy)

- bo¢ni omezeni(pro 1nebo 2 trasy)

Vystupni soubory:

.L16
SSS
.SOM

- tiskové sestava
- staniceni(pro 1nebo 2 trasy)

- bo¢ni omezeni(pro 1 nebo 2 trasy)

1.3. Poznamky k souboru bo¢ni omezeni:

1)
2)

3)

4)

5)

Kazda trasa ma svdij vlastni soubor Bocni omezeni.

Soubor omezeni miize obsahovat bud'jednu, nebo vice souvislych oblasti bo¢niho omezeni
nalevé, nebo na pravé strané trasy. Tyto oblasti mohou na sebe navazovat, nemohou se
vSak prekryvat na téze strané trasy.

Jednim béhem programu RP16 Ize vytvorit pouze 1oblast bo¢niho omezeni na kazde trase
a je mozno zapsat ji podle volby do jednoho, nebo do obou soubor( bo¢niho omezeni vzdy
na tu stranu, kde lezi opacna trasa.

DalSim béhem programu RP16 Ize soubor bo¢niho omezeni dopliovat o dalSi oblasti, nebo
Ize jiz zapsanou oblast novym vypoctem opravit. Oprava se provede automaticky tehdy,
kdyZ se nové vypocCtena a zapisovana oblast piekryvé alespon z ¢asti s oblasti, ktera je na
stejné strané trasy jiz zapsana. V tom pfipadé se stara oblast cela zrusi a nahradi novou.
Neprekryva-li se nové vypoctend oblast s Zadnou dfive zapsanou oblasti, soubor omezeni
se 0 tuto oblast doplni. Jako hranice oblasti zapisuje program prvni a posledni pficny
profil, ktery se v ramci spravného zadani programem RP16 vytvofi.

Prikladem mUze byt pouZiti programu RP16 v oblasti pfipojeni spojovaci vétve kiizovatky. Hlavni
trasa s pravidelnym krokem pfi¢nych fezl je fidici trasou. Program spocita stani¢eni odpovidajicich
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lomenych profilli na spojovaci vétvi a zapiSe je do souboru stani¢eni spojovaci vétve spolu s boc¢nimi
omezenimi (osovymi vzdalenostmi délici cary) do soubort boéni omezeni(.SOM) pro obé trasy (viz
obr.¢.5).

Obr. €. 5:
TUTO OBLAST ZAPISE

PROGRAM RP16 DO SOUEORU
BOCNI OMEZENI PRO OBETRASY

TYTO 4m\w

PROGRAM RP16 DO SYSTEMU
555 SPOJ. VETVE

2. VSTUPNI DATA

Vstupni data se pofizuji pfimym vypliovanim tabulek a klikanim na jednotlivé ovladaci prvky
umisténé na zalozkach formulare, které se objevuji na displeji pocitace. Obsluha prvki a tabulek je
popsana v manudlu ,Uvod do systému”. Na formulafi programu je téZ umisténa plocha pro okamzité
grafické zobrazovani vysledk. Kreslici plocha je ovladana standardnimi tlacitky.

Vstupni data programu se pfipravuji ve 3 blocich.

2.1. Blok fidicich dat

Blok se objevi po volb& VSTUPN{ DATA v menu programu RP16 VZTAH DVOU OS takto:

[ %“f Soubéh dvou tras > i » Aallne:  Aalee  salee ——— ’ &Iﬁlﬂ
Datum: 752014 Vstupni data: ) - Nazev projektu: grady -
Nazev trasy1: Nazev trasy2:

[C] Prepina soufadnic (od trasy?/YX) Y= 649698.834  X= 1097786.72 Vyber trasu 1: - Vyber trasu 2: -
@&, @ JTSK Boéni omez. 1- U=bez_zdpisu - Boéni omez.?- U=bez_zdpisu -

| Uloha 1 - kelmo |2—ekvidi5tantaf"di5tanta I 3 - Polygon | Stanidenina trase1 | Stanieni na trase 2|
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Pozor, pro program RP16 plati vyjimecny pfistup k nazvu vstupnich dat. Nazev vstupnich dat se

v celém systému odvozuje od nazvu aktivni trasy. U tohoto programu tomu tak neni, protoze mize
jit o nékolikanasobny vztah osy aktivni trasy s jinymi trasami. (Osami.). Proto systém umozriuje
zadat nazev vstupnich dat v comboboxu ,Vstupni data” libovolné a pak, pfi opravach, vybirat vstupni
data z téhoZ comboboxu.

Vyznam jednotlivych poloZek je nasledujici:
Datum je datum zadani vstupnich dat.

Nazev projektu a nazev tras 1a 2,jsou libovolné texty, které se zapisuji do zahlavi tiskovych sestav
a do soubord.

Vstupni soubor trasy 1: Vybere se z comboboxu z nabidky existujicich tras
Nevybran znamena, Ze se hlavni trasa se nebude Cist a tedy se s ni nebude pracovat
Vybran znamen3, Ze se hlavni trasa se bude cist (typ .SHB). Takovy soubor musi existovat.
Vstupni soubor trasy 2: Vybere se zcomboboxu z nabidky existujicich tras

dtto jako pfedchozi, ale pro trasu €. 2.

Prace se souborem BOCNi OMEZENI: [0/1/2]

S 0 znamena, 7e se souborem BOCNI OMEZENI nepracuje
. 1 znamena, 7e se soubor BOCNi OMEZENI vytvafi

! 1=zaps

s znamena, Ze se soubor BOCNi OMEZEN dopliiuje

Kaod uhlové jednotky ve vystupech: [0/1/2]

arady| = | Grady/0 znamend, Ze Uhly ve vystupni tiskové sestavé budou v gradech
grady |

“

u.]pné Stupné/1 dtto, ale ve stupnich (tisknou se 3 daje: stupné, min., sek.)
des stupné

Des. stupné/2 dtto, ale v desetinnych stupnich (tiskne se 1 (daj).

2.2. Definice Useku pro délici ¢ary

Tento datovy blok umoznuje zadavat Useky tras, ve kterych se vySetfuje vztah dvou os podle
pravidel 1aZ & (viz odst. 1tohoto manualu). Blok je tvoFen zalozkami Uloha-1kolmo, Ekvidistanta /
distanta, 3- polygon.
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Obecné pokyny pro zadavani:

V jedné Uloze musi byt zadan alespori 1 isek, maximalné 5 usekd s rlznymi pravidly pro konstrukci
délici ¢ary. Usek je zadan stani¢enim pogatku a stanicenim konce Useku na Fidici trase, a je také
zadan odpovidajici Usek na zavislé trase s bezpe¢nym pfesahem. Odpovidajici Usek je zadan opét
stanienim pocatku a stani¢enim konce. V pfipadg, Ze je Usekd vice, zadame staniceni na fidici ose
tak, aby na sebe plynule navazovaly. Na zavislé ose zadame rozsah platnosti s pfesahem na obou
stranach. Definovani systému staniceni tabulkou pro fidici trasu se zadava v bloku 2.3. Staniceni,
tohoto manualu.

V niZze uvedené tabulce se zadavaji Useky, ve kterych se bude vySetfovat vztah dvou os podle
pravidla vztycené kolmice. Tabulka mizZe byt prazdna.

Zac. staniceni je staniceni pocatku Useku v km na trase 1

Koncové staniceni je stanieni konce Useku v km na trase 1

Uloha 1 - kelmo |2- ekvidistanta/distarta | 3 - Polygon | Stanideni na traze | | Stamideni na traze 2|
Rozsah dlaky
RF| Matrase 1od Ma trase 1do MNatrase 2 od Matrase 2do [ﬁNastav rozsah tras
{lern) {kemn) {kemn) {kemn)
2 0,000000 0,553017 0,000000 0,701028
b [ <= Vipli tabulku ]
[‘u"_ﬂ'nai tabulku % ]
[] Wnech dlohu zadanou v této tabulee | @ O soubehu kolmo

Zac. staniceni je staniCeni pocatku useku v km na trase 2

Koncové staniceni je staniceni konce Useku v km na trase 2
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Uloha 1 - kolmo | 2 - ekvidistarta/distanta | 3 - Polygon | Staniceni na trase 1 | Staniceni na trase 2|

Rozssh ilohy - [4—} Mastav rozsah tras ] [ J Wyplf tabulku ]

RF MNa Fidici Ma Fidici Odsun/ 01 Matrase 2od MNatrase 2do Odsun/ 02 =
trase od (km)  trase do (m) od trasy 1 {lem) {lem) od trasy 2

2

[7] Wnech ulohu zadanou v této tabulce | & 0 soub&hu ekvidistartou | | Vymai tabulku %

Ve vySe uvedené tabulce se definuji useky, ve kterych se bude vySetfovat vztah dvou os podle
pravidla délici ¢ary dané ekvidistantou k trase 1, typ délici ¢ary =2 nebo pomérem, typ délici Cary =
3.

Zac. staniceni a koncové staniéeni maji stejny vyznam jako v pfedchozi tabulce

Parametry Odsun/01pro TRASU 1a odsun/02 pro TRASU nabyvaji rizného vyznamu podle
konfigurace na fadku tabulky:

a) Udaj 0dsun/01je nula a idaj 0dsun/02 je riizny od nuly. Udaj Odsun/02 je vzdalenost
ekvidistanty od druhé osy v metrech. V pfipadé zaporné vzdalenosti leZi ekvidistanta
vlevo od osy, v pripadé kladné vzdalenosti leZi ekvidistanta vpravo od osy (viz obr. ¢. 6).
Je-li 02=0.0001, pak ekvidistanta lezi na ose.

b) Udaj Odsun/01je rizny od nuly, 0dsun/02 je nula. Udaj Odsun/01je vzdalenost
ekvidistanty od prvni osy v metrech. V pfipadé zaporné vzdalenosti lezi ekvidistanta
vlevo od osy, v pfipadé kladné vzdalenosti leZi ekvidistanta vpravo od osy (viz obr. ¢. 7).
Je-li 01=0.0001, pak ekvidistanta leZi na ose.
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Obr. €. 7:

zavisla trasa

ridici trasa ridici trasa

c) Oba udaje Odsun/01a 0dsun/02 jsou riizné od nuly. Udaje nemaji rozmér, ale maji znaménko.
Délici ¢ara je konstruovana tak, Ze je vzdalena od obou tras v konstantnim poméru 01:02 (viz

znamena, Ze délici ¢ara leZi vpravo od orientované osy.

Obr. €. 8:

zvisla trasa

T Fidied trasa

V nize uvedené tabulce se na jednom fadku umoziuje zadat jeden Usek, v némz se bude vySetfovat
vztah dvou os podle pravidla, Ze délici ¢ara je Usecka definovana bud dvéma body pfimo v



» Pfirucka uzivatele
RoadPAC RP16 Soubéh dvou tras

S

oufadnicich, nebo dvéma body vztazenymi k silni¢ni ose. Neni-li definovan Zadny Usek, pak se

tabulka nevyplnuje. Na vice Fadcich pak Ize definovat délici ¢aru polygonem.

Ulgha 1 - kolme | 2 - elovidistanta/distanta | 3 - Polygon |5taniEeni na trase 1 | Stanieni na trase 2|

Rozsah tlohy : [ <= Mastav rozsah tras ]
[ <= Viypld tabulku ]
BF | Natrase 1od (km) Natrase 1 do fkm) Ma trase 2 od Ma trase 2 do {lkm)
b | Vymas tabulky X |
Fadani déliciho polygonu : Typ polygonu:
RP | Soufadnice Souradnice Souradnice Souradnice « | @ Souradnicemi (Y.X)
Y X b X =
fm) m) m) fm) 5 Odirasy isho 1
» = (stanideni + odsun)
= Trasu nelze
prepinat !
+l. Macti polrgon

Paolygon zadawvej
- VE SMEr.
rostouciho stanideni

[] Vynech dlohu zadanou v téchto tabulkéch. ’ ,@ O polygonu ]’ﬂb{ Kresli polygon ] na trase 1.

Zac. staniceni a konec stani¢eni maji stejny vyznam jako v pfedchozich tabulkach.

Prepinatem umisténym vpravo od tabulky se voli zplsob zadani Gsecky resp. strany polygonu.

Zadani déliciho polygonu Typ pohygonu:
RP |  Stanienifem)  Odsunod osyim)  Stanieni fem)  Odsun od osyim) |+| @ Soufadnicemi (Y.X)

L |-E | (Od trasy Cislo 1
~ | g, lstanideni = odsun)
= Trasu nelze
prepinat |

DVA BODY ZADANE SOURADNICEMI:

Souradnice bodu A: zadavaji se dva (daje a to soufadnice Y a X
Souradnice bodu B: dtto ale pro bod B

DVA BODY ZADANE ZE SILNICNi 0SY:

Souradnice bodu A:

Staniceni je staniceni pficného fezu, na kteréem lezi bod A v km.

Odsun je osova vzdalenost bodu A v m. Je-li z&porna, bod A leZi vlevo od osy, je-li kladnd, bod A leZi
vpravo od osy.

10
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Staniceni a odsuny se zadavaji na trase Cislo 1
Souradnice bodu B:

dtto, ale pro bod B

”

2.3. Staniceni

Blok stani¢eni umozZiuje definovat tabulku staniCeni pomoci vstupnich dat pro fidici trasu. K tomu
sloui zalozka STANICENI TRASY 1(Fidici trasa je TRASA 1) a zalozka STANICENI TRASY 2 (Fidici trasa
je TRASA 2). Obecné mohou byt zadany obé tabulky. V takovém pfipadé je feSena tloha pro Fidici
trasu 1a pak pro trasu 2.

| Uloha 1 - kolma | 2 - ekvidistanta/distanta | 3- Polygon | Staniceninatrasel | Stanizeninatrase 2|

[ 4= Viplitabuky |
RP | 0Od fkm) Do fxm) Kok fm)  ~||\RF| Stanideni =~ [yosipiky: X |

> 0250000 0400000 5.000 )
N 0,000000

Redim staniceni:
™) MNepracuje se stanidenim

m

@ 7 formulafe bez zapisu

™ Ze souboru stanideni
() Zfomuldfe a ze souboru

. Zformulare se zapisem

" do souboru
& 2e souboru + doplnéni
- « |~ spol. fez obou tras
oL = Zfomulafe+souboru
Staniceni trasy 1: " +doplnéni spol. fezl

& Wivofeni souboru
* ze spal. fezd obou tras

l% (0 stani¢eni na trase 1 . Dopln&ni spol. Fezti

=~ do souboru trasy 1

n
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Staniceni pro TRASU 1, nebo pro TRASU 2, mohou byt vzata z riiznych zdrojl viz seznam voleb
umistény vpravo od tabulek.

| Uloha 1 - kelma I 2 - ekvidistarta/distanta I 3 - Polygon I Stanideni na trase 1 | Stanieni na trase 2

RP | oOd (km) Do frm) Krok {m) ~ ||RP Staﬂ:i&;an'l o
m

» Reiim ¢teni stanieni:
@ MNepracuje se se stanienim

m
m

() Z formuldfe bez zdpisu

() Ze souboru stanideni

() Zformuldfe a ze souboru

-, £ formulafe se zapisem
do souboru? ze spol Fezd

= e souboru + doplnéni
- = |~ spol fezd obou tras

= £ formulafe+soubaoru

= +doplnéni stan. obou tras

Staniceni trasy 2 : . .
amcent = Wytvofeni souboru

= ze spol. fezld obou tras

[ 4%  Ostaniteninatrase 2 | = Doplnénispol. Fezd
= do souboru trasy 2

Obé zalozky STANICENI TRASY 1,2 obsahuji 2 stejné tabulky. Prvni tabulkou se definuje STANICENI S
PRAVIDELNYM KROKEM, druhou tabulkou vpravo pak STANICENI INDIVIDUALNI.

Tabulka staniceni s pravidelnym krokem m{Zze obsahovat libovolny pocet fadek. Na jedné Fadce se
definuje jeden Usek s pravidelnym krokem. Prvni idaj znaci poéatecni staniéeni v kilometrech,
druhy Udaj koncové staniceni v kilometrech a tfeti udaj krok v metrech, s kterym se budou vytvéaret
nova staniceni od pocatecniho stani¢eni do koncového staniceni. Konec Useku se pouZije pouze
tehdy, je-li nasobkem kroku.

Prava tabulka individualnich stani¢eni m{ze obsahovat libovolny pocet fadek. Na jedné Fadce se
vypise libovolné staniceni v kilometrech.

V pocitaci se vytvofi tabulka staniCeni, ktera je sjednocenim obou predchozich tabulek. Duplicitni
staniceni jsou vylougena. S ohledem na kap. 2.1 tohoto manualu (prace se souborem STANICENI) Ize
zadat &teni a zapis souboru STANICENI i se sou¢asnym zadanim vyse popsanych tabulek. Prace se
stani¢enimi prob&hne nasledujici zpisobem: Preéte se soubor STANICENI, pre&tou se tabulky
staniceni, a po sjednoceni vSech staniceni se provede vylouceni duplicitnich staniceni. Maximalni
pocet stanicenije 8000.

12
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3.

POPIS VYSTUPNICH SESTAV

Vystupni tiskova sestava se vytvari v pribéhu vypoctu v souboru ‘trasa’.L16. Zobrazi se programem
WORDPAD, ktery umozni takeé jeji vytisténi, dalSi upravu a archivaci.

Obsahuje nasledujici informace:

1) Protokol o pouzitych souborech 'trasa'.SHB, 'trasa'.SSS, 'trasa’.SOM
2) Pfehled poZadovanych funkci programu

3) Protokol o vztahu dvou os obsahuje:

1. fadek

- Cislo Fidici trasy
- staniceniv bodé P1
- soufadnici Y a X v bodé P1 na Fidici trase
- smeérnik a polomeér kfivosti v bodé P1 na Fidici trase
- parametr klotoidy (jen kdyz na ni P1lezi)
- vzdalenost déliciho bodu S od fidici trasy
- soufadnice Y a X déliciho bodu S
2. fadek
- Cislo zavislé trasy
- staniceni odpovidajiciho bodu P2 na zavislé trase
- soufadnici Y a X bodu P2 na zavislé trase
- smérnik a polomér kfivosti v bodé P2 na zavislé trase
- parametr klotoidy (jen kdyz na ni P2 lezi)

- vzdalenost déliciho bodu S od zavislé trasy

bod P1lezi na fidici trase
bod P2 lezi na zavislé trase
4) Obsah souboru .SOM.

Po setfidéni vysledkd podle rostouciho staniceni na ose ¢.1jsou vytistény hodnoty, které se zapisuji
do souboru .SOM:

- stani¢eni bodu na ose 1

- oznaceni bodu na ose 1

13



RoadPA

V této sestavé jsou podrobné body ze souboru stani¢eni oznaceny stejné jako pfijejich plivodnim

2N

velikost bocniho omezeni osy 1
stani¢eni bodu na ose 2
oznaceni bodu na ose 2

velikost bo€niho omezeni osy 2
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zadani v programech RP12, RP31atd. Napf. **, ZZ, VZ, KZ, TP, PK atd. Odpovidajici body na druhé ose
jsou oznaceny Z (zavislé).

Pro kazdé zadané pravidlo spocCita program vzdalenosti ve vSech bodech, které lezi uvnit intervald
staniCeni na obou osach. Zadalo-li se vice pravidel v 1 béhu, setfidi se do seznamu vSechny
dosazene vysledky. V tom pfipadé je tfeba dbat na to, aby zadané intervaly na fidici ose na sebe
spravné navazovaly bez presahU. Na zavislé ose Ize pak zadat intervaly s pfesahem. PFi setfidéni
mUze dojit k vylouceni duplicitnich bod a také k vylouceni bodd, které nespliiuji podminky pro zapis
do souboru (napf. které nelezi mezi obéma osami). O vylouceni bodl se napiSe zprava.

5)

ZPRAVY 0 CHYBACH

Zpréavy o chybach zjisténych v pribéhu ¢teni dat, nebo v pribéhu vypoctu.

Program rozlisuje chyby zavazné, které obvykle zplisobi nepouzitelnost vysledkd, a chyby méné

zavazne, které oSetfi ndhradnim FeSenim. V tiskovych sestavach se zavazné chyby oznacuji

m

éné zavazné chyby **.

Fokok
a

V seznamu je pfehled zprav o chybach a pozndmky k nahradnimu feSeni:

Text chybove zpravy

Nahradni reseni

*** Chybi fidici Fadek * 16

*** Nepfipustny typ fidiciho Fadku: nnn

*** Nepfipustny kad funkce ¢islo x = nn

** Prvni fadek ignorovan

*** Mezi fidicimi daty precten radek neoznaceny *

*** Predcasny konec dat

*** Nepfipustna kombinace kodd pro trasu x: nnn

** Zadan stejny nazev trasyl a trasy2: aaaaaa

** Chybi koncovy radek 999
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** Nepfipustny typ fadku nnn ignorovan

** Vice nez nnn podrobnych bodd, ignorovano

** Formalni chyba, fadek ignorovan: (opis radku)

** Vice nez nnn podrobnych bodd, ignor. od km n.nnnnnn

*** Hlavni body sméru se nevejdou do paméti Ulohu je teba rozdélit

*** Prvni nebo druha osa neobsahuje Zadné hl. body

**Bod km nn.nnnnnn nelezi mezi osami, vyloucen

** StaniCeni na zavislé ose se vraci v km nn.nnnnnn bod

nebude zapsan

*Vylou€en duplicitni bod km nn.nnnnnn nn.nnnnnn informace

** Posun stani¢eni duplicitniho bodu o Tmm: pdvodni Zmeéni se staniceni
stani€eni nn.nnnnnn opraveno nann.nnnnnn na ose zapisované do vysledku
Cislon

*** Nezapsan ani 1 profil bo¢niho omezeni

*** Nepfipustny typ radku: (opis radku)

*** Nedodrzeno poradi fadku 163-164 (opis radku)

** Staniceni zacatku vétsi nez stanic¢eni konce (opis
radku)

*** Nezadano zadné pravidlo

**Vice nez b pravidel, ignoruje se: (opis radku)

*** Nepfipustna hodnota NA (NB)

*** Formalni chyba v radku: (opis radku)

** Ani po 30 iteracich nebylo nalezeno presné reseni Bod se nezapiSe do
vysledkl
* Re$eni v km nn.nnnnnn mimo rozsah zavislé osy Bod se nezapiSe do
vysledkl
** Staniceni na ose n se vraci, bod nebude zapsan Bod se nezapiSe do
vysledkl
** Dalsi vysledky feseni se nevejdou do paméti Bod se nezapise do
vysledkl
**Pro prekroceni kapacity se body omezenina ose ¢. n Kapacita programu je
nezapsaly do souboru STANICENI 100 bo&nich omezeni.
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Regeni se musi provést
po Castech.
*** Nezapsan ani 1 profil bo¢niho omezeni
** Oblasti omezeni se prekryvaji, vylou¢ena plvodni oblast informace
omezeni na strané L (P) v km nn.nnnnnn
** Chyba v setfidéni stani¢eni v km nn.nnnnnn Profil se nezapi$e do
souboru staniceni
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